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Attestation du producteur

STANDARDISATION

L’appareil a été développé et produit selon les standards de I'EU :

89/336/EWG

Standards utilisés:
EN 60950 c €

Remarques sur le mode d’emploi

1.

2.

Les indications dans ce mode d’emploi peuvent étre modifiées a tout moment sans avertissement
préalable.

Ce mode d’emploi a été rédigé avec le plus grand soin, afin de combler tous les détails concer-
nant le maniement du produit. Si malgré tout, vous avez des questions a nous poser ou si vous
trouvez des erreurs dans ce mode d’emploi veuillez s.v.pl. nous contacter.

Nous déclinons toute responsabilité pour tous dégats directs ou indirects, qui pourraient se pro-
duire en utilisant ce mode d’emploi.

Veuillez s.v.pl. lire attentivement ce mode d’emploi et utiliser le produit seulement une fois que
vous avez compris toutes les indications concernant 'installation et le service.

L'installation doit seulement étre effectuée par les professionnels.

Cette publication ne doit pas étre reproduite ou mémorisée dans un systeme informatique ou
transmise d’une maniere quelconque, méme par extraits. Le copyright avec tous les droits est dé-
posé chez MOSER-BAER AG, CH-3454 Sumiswald / Suisse et BURK MOBATIME GmbH, D-
78026 VS-Schwenningen.
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Introduction

L’ECO (ETC Change Over) est une unité de commutation pour I'horloge-meéere compacte
EuroTime Center ETC 24R, MobaTime Server MTS (ECO-MTS), Net Master Clock NMC,
DTS480x, DTS4135. Il permet la commutation de toutes fonctions importantes périphériques
dans un systéme redondant avec deux horloges-meéres.

1. Composants du systéme
Une installation standard est composée de deux horloges-méres, par ex. ETC 24R avec une
batterie de réserve de marche active (24 V, 2.3 Ah) et un ECO. Pour l'installation, la mise en
service et la configuration veuillez s.v.pl. consulter le mode d’emploi des horloges-méres
(ETC BF-800337, MTS BF-800196, NMC BF-800400, DTS480x BF-800652 DTS4135 BF-

800729)

1.1 ECO Diagramme de bloc
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2. Dimensions
483
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3. Opération
& iy O
s [ | | systemr |
-0 T T Tt v L. @)
Choix module opération: Module opération auto Etat systeme 1/2: Fig. 4
Systeme 2 active (actif) .
Systéme 1 power (alimentation)
auto alarm (alarme)

Sélection de module d’opération:

Pos. commut.:

Signification:

Systéme 2 Horloge-mére 2 est sélectionnée en permanence comme systéeme actif
Systéme 1 Horloge-mére 1 est sélectionnée en permanence comme systéeme actif
auto Horloge-mére 1 travaille comme systéme actif. En cas d’erreur I'horloge-meére 1

commute automatiquement sur horloge-mére 2, pourvu que celle-ci travaille
correctemen.

Affichage de I'état (LED):

LED: |Etat: Signification:
auto marche | Mode d'opération "auto” est sélectionné
arrét Mode d’opération "System 1" ou "System 2" est sélectionné
active marche | Systéme est actif
arrét | Systéme est inactif
power | marche |Alimentation est disponible
arrét | Aucune alimentation disponible
clignotant | Panne d’alimentation apparue
alarm marche | Alarme active annoncée
arrét | Opération normale
clignotant | Alarme apparue

Confirmation des alarmes mémorisées (seulement dans le modes “auto”):

Un LED clignotant (alarm ou power) indique soit qu'une alarme est apparue, soit que
l'alimentation est tombée au-dessous une certaine limite. Quand la position du commutateur
est changée, les alarmes mémorisées sont confirmées et le LED cesse de clignoter.
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4. Connexions

Borne Connexion Description
1 Alarme a Entrée pour contact alarme externe, en ouvrant
2 Alarme b le contact les relais commutent
3 Bat+ Entrée tension alimentation surveillée, a la ten-
4 GND sion < 20V les relais commutent
5 nc Pas utilisé
6 TXD Contact de commutation
7 RXD Contact de commutation
8 GND Connexion GND
9 TXD- Contact de commutation
10 RXD- Contact de commutation
- 11 TXD+ Contact de commutation
g 12 RXD+ Contact de commutation
§ 13 Rec out- Sortie synchronisation pour DCF en connectant
N 14 Rec out+ d’un récepteur a REC in
15 DCF OUT- Contact de commutation
16 DCF OUT+ Contact de commutation
17 COM+ Tension alimentation pour IN
18 IN1 Sortie pour entrée signal IN 1
19 IN2 Sortie pour entrée signal IN 2
20 Supervision Sortie surveillance signall0 Hz
21 Line 1b Contact de commutation
22 Line 1a Contact de commutation
23 Line 2b Contact de commutation
24 Line 2a Contact de commutation
1 Alarm out a Contact alarme, contact s’ouvre en cas d‘alarme
2 Alarm out b
3 nc Pas utilisé
4 GND Tension alimentation pour par ex. GPS
5 DC out
6 TXD Contact de commutation commun
7 RXD Contact de commutation commun
8 GND Connexion GND
9 TXD- Contact de commutation commun
10 RXD- Contact de commutation commun
o 11 TXD+ Contact de commutation commun
= 12 RXD+ Contact de commutation commun
8 13 Rec in- Entrée pour récepteur DCF
L 14 Rec in+
15 DCF OUT- Contact de commutation commun
16 DCF OUT+ Contact de commutation commun
17 COM+ Alimentation pour IN 1, IN 2
18 IN1 Entrée signal IN 1
19 IN2 Entrée signal IN 2
20 nc Pas utilisé
21 Line 1b Contact de commutation commun
22 Line 1a Contact de commutation commun
23 Line 2b Contact de commutation commun
24 Line 2a Contact de commutation commun
© MOBATIME 7132 800356.04




1 Alarme a Entrée pour contact alarme externe, en ouvrant
2 Alarm b le contact 'ECO annonce une alarme et en cas
de dérangement sur systéme 1 aucune commu-
tation a lieu
3 Bat+ Entrée tension alimentation surveillée, en cas de
4 GND tension < 20V I'ECO annonce alarme et en cas
de dérangement sur systéme 1 aucune commu-
tation a lieu
5 nc Pas utilisé
6 TXD Contact de commutation
7 RXD Contact de commutation
8 GND Connexion GND
~ 9 TXD- Contact de commutation
e 10 RXD- Contact de commutation
% 11 TXD+ Contact de commutation
A 12 RXD+ Contact de commutation
13 Rec out- Sortie synchronisation pour DCF en cas de con-
14 Rec out+ nexion d’'un récepteur a REC in
15 DCF OUT- Contact de commutation
16 DCF OUT+ Contact de commutation
17 COM+ Tension alimentation pour IN
18 IN1 Sortie pour entrée signal IN 1
19 IN2 Sortie pour entrée signal IN 2
20 Supervision Sortie surveillance signal 10 Hz
21 Line 1b Contact de commutation
22 Line 1la Contact de commutation
23 Line 2b Contact de commutation
24 Line 2a Contact de commutation
© MOBATIME 8/32 800356.04




5. Criteres de commutation

Les sorties d'alarmes (bornes alarme a et alarme b) et l'alimentation de tension (bornes
Bat.+ et GND) des deux horloges-meres doivent étre connectées avec I'ECO (voir dessin
Fig. 6 page 7 pour un exemple avec ETC 24).

Si I'horloge-mére (Systeme 1) découvre un dérangement, le contact d’alarme s’ouvre et
donne l'ordre a 'ECO de faire une commutation sur Systeme 2 (conditions: mode
d’opération “auto” est mis et Systéme 2 travaille correctement).

Comme deuxiéme critére de commutation la tension d’alimentation de I'horloge-meére est
surveillée. Quand la tension d’alimentation tombe au-dessous de 20 VDC, I'ECO déclenche
une commutation sur Systéme 2 (conditions :mode d’'opération “auto” est mis et Systeme 2
travaille correctement).

6. Lignes commutées

En cas d'une commutation, 'ECO commute les lignes suivantes:

Interfaces: RS 232 (COM1): TXD
RXD
RS 422 (COM2): TXD-
RXD-
TXD+
RXD+
Lignes d’horloges | Ligne 1 b
secondaires: Ligne 2 0]
Sortie code ho- DCF out-
raire: DCF out+

B Remarque: Les lignes d’horloges secondaires des horloges-méres doivent marcher en mode
MOBALine. Une commutation des lignes d'impulsions n'est pas a recommander, a cause d'une
risque des pertes des impulsions.

7. Surveillance ECO

7.1

7.2

Configuration avec les horloges-méres ET2C 24

Une des entrées de commande des horloges-meres ETC peut étre configurée pour la sur-
veillance de I'ECO. Tant qu’aucun dérangement de I'ECO est présent, ceci transmet un si-
gnal de contréle a la borne “Supervision* (fréquence: 10 Hz). Une ETC 24R, qui travaille
comme horloge-mére satellite, peut, par exemple, transmettre la panne de I'ECO a I'horloge-
mere (par ex. par communication. CAS ou CAN a un MTC). Afin d’éviter une boucle
d’alarme, I'alarme doit étre masquée de la surveillance de 'ECO sur le ETC 24R , voir 8.4.

En plus I'ECO posséde un contact relais pour l'affichage des alarmes. Par exemple, la
panne de Systéme 1 ou Systéme 2. En cas d’'une alarme le contact est ouvert.

Configuration avec DTS 480x.masterclock

Avec DTS 480x le contact de relais de 'ECO peut étre utilisé pour le feed-back. Pour cela le
contact d’alarme de I'ECO doit étre lié avec une des quatre entrées d’alarme des deux DTS
480x. Dans I'exemple I'entrée no. 4 est utilisée. Pour la surveillance de I'ECO le masque

© MOBATIME 9/32 800356.04



d’alarme doit étre configuré pour le relais d’alarme. Le bit ,Alarm input* pour la entrée utili-
sée ne dot pas étre activé, afin d’éviter une boucle d‘alarme, voir 11.3.1.
7.3 Configuration avec DTS 4135.timeserver

Avec DTS 4135 le contact de relais de 'ECO peut étre utilisé pour le feed-back. Pour cela le
contact d’alarme de 'ECO doit étre lié avec les entrées d’alarme des deux DTS 4135. Pour
la surveillance de I'ECO le masque d’alarme doit étre configuré pour le relais d’alarme. Le
bit 11 ,Alarm input” ne doit pas étre activé afin d’éviter une boucle d‘alarme, voir 12.3.1.

8. Installation avec ETC 24

8.1 Vue d’ensemble du systeme

230VAC
ETC 24 R Systeml l active power reserve
_ serial Rs232/422+ ¥ e c16& ¢ 12V
"~ synchronization " i__—J e 2.3Ah
supervision from 2 . . —_—e S—
MTC CAS-Module &
@ ¢ S £
clof g 3 ERCEE
L £l E S E ol @ 8
O - s &S o X2
S 5
DCF in ECO DCF out
In1 In2 \
Alarm |7 = L\o_ serial RS232/422*
: —— R | 2xMobaline
24VDC
- &
[ o @
*possible connections el o E g = g %
synchronization |  serial Time u = é 8 % Lf g %
Input Output O 4l ® A = 1= .
S 2E g< o= [22:08
RS232 RS422 5 I
RS422 RS232 2
active power reserve
_ serialRs232/422%  ® e et * L sy
" synchronization iﬂ 253 - a e T 2.3Ah
supervision from 2 - s ¥
Flg 5 MTC CAS-Module
: ETC 24 R System2
230VAC
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8.2 Cablage de base:

L'occupation des bornes de I'ECO est en grande partie identique a celle de I'ETC 24R. Ceci
permet un cablage simple des horloge-meres avec I'ECO. En principe toutes les connexions
peuvent étre raccordées comme montré ci-dessous. Dans bien de cas il n’est pas néces-
saire de raccorder toutes les connexions. Veuillez s.v.pl consulter le mode d’emploi ETC BF-
800337, quand vous utilisez deux récepteurs pour les raisons de redondance ou aimerez
synchroniser séparément chaque ETC par l'interface sérielle.

24 | C&Gl] Line 2a =< | Line 2a
23| [ C&l| Line 2b =-<=| Line 2b
22 | [J C&l| Line 1a: =<=| Line 1a.
21 | [1C=] Line 1b =<=| Line 1b
20 | [] C=]| Supervision Hes
19| =l N2 S| IN 2
18| [cal| N1 =<l N 1 PES
17 | [l <=l| com+ =63l com+ &
16 | [1 C=3l| DCF out+ =S=| DCFout+ £
.. 15| J & DCF out- 1<=l| DCFout- 2
N 14| [ &/ Rec out+ =<l Recout+ L
e 13| J &| Recout- =< Recout- @
2 12[ 0| RxD+. J =l rxor. @
> 11| [J C&l| TXD+. ==l | TXD+. N
10| [] C=1| RXD-. 2= rxp-.
9 |0Jca| TXD-. H<=]| TXD-. O
8 |0c&=l| GND =<=l| GND E
7 | c&l| rRxD. =<1/ RXD.
6 | & TXD. =<=| TXD.
5 & ne. c&al ne.
4 |JC=]| GND =<=1| GND
3 | c&g]| Bat.+ =<=| Bat.+
2 |Jc=l| Alam b =<=|| Alarm b
1 | [ICT]] Alarm a == Alarm a
24| [1 &l| Line 2a
23| ] &]| Line 2b
22| [1&]| Line 1a.
21| [] =] Line 1b
20 | [J &) n.c.
19 0 & IN2
18| =] IN1
17| J &]| com+
16 | [] C=]| DCF out+
15| [] <=]| DCF out-
Q 14| 1 &]| Recin+
= 13| [ ] &]| Recin-
8 12| [ ]| RXD+
w 11| [ C=]| TXD+.
10| [] C=]| RXD-.
9 | c=l| TXD-.
8 | [J&]| GND
7 | &l rRxD.
6 | [Jd&]| TXD.
5 | J c&]| DC out
4 |J&]| GND
3 & ne.
2 | []C&]| Alarm out b
1 | [J ]| Alarm outa
24| [1C—g]| Line 2a Hea)| |
23| [JC—l| Line 2b = Hﬂggg
22| (14| Line 1a. <=1l Line 1a.
21| [1C—F]| Line 1b = <=1l| Line 1b
20 | 1 C=| supervision Hc=]
19| =]l IN2 Hc=l) N2
18| []C&]| IN1 =< IN1
17 | J =l| com+ ==l com+
< 16| [] C=l| DCF out+ H<=ll DCFout+ -
c 15| [] C=]| DCF out <=1l DCF out- +
@ 14| [ (=]| Recout+ <]l Recoutt £
§13 [ C=]] Rec out- eS| Recout 9
0 12| [1C=]| RXD+: H<=l| rxp+. 2
11| [ &| TXD+. H<=1| 1xp+. L
10 | J C&]| RXD-. Hca]| RxD-. o
9 | [JCa]| TXD-. =] TXD-. <
8 | C=l| GND H<=l| eND &
Fig. 6 7 | Jc=l| RXD. te=al| RxD. (S)
g. 6 |[0c3| TD. H<=] TxD. H
5 | []&| nec. Hcall ne. w
4 | []=]| GND Hesll oND
3 | [ &]| Bat.+ =<<1|| Bat.+
2 gl Alarm b ==l Alarm b
1 | [J&]] Alarma =< Alarm a
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8.3 Exemple de cablage:

ECO avec deux ETC 24R et batterie

Synchronisation: RS-485

Commutation: Ligne 1, Ligne 2

Keep this part short
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8.4 Configuration ETC:

8.4.1 Entrée de controle

L’entrée de contrdle IN3 est utilisée pour la surveillance de 'ECO et doit étre configurée en
conséquence. Ceci est réglé dans le menu suivant sur 'ETC:

Entrées de contrble;

Lien:

Entrée 1
Entrée 2
Entrée 3

ET

L’entrée 3 doit étre réglée en fonction:

Foncti on:
Et at :
Canal :

Al - Ti meout

Dyn.
[---]

00

[ s]: 02

Fonction:

Etat:

Canal:

Al-Timeout [s]:

8.4.2 Masque d’alarme

Entrées control e

Doit étre mis sur dynamique, 'ECO transmet un rythme de

10 Hz. env.

Si un signal d’entrée est mis et par conséquent la fonction de
surveillance est activée, l'affichage de I'état est fermé en

fondu ([---]).

N’a plus d’'influence sur le programme de commutation, tant
que la fonction de surveillance est active.

Retardement en secondes, jusqu'a I'ETC transmet une
alarme. Réglages possibles: 1..60 s.

En cas d’'une panne de 'ECO une commutation d’est pas recommandé. Par conséquent
I'alarme doit étre mise hors service pour le relais d’alarme de I'entrée de contréle IN3 .

Ceci est réglé dans le menu suivant sur 'ETC:

Masque pour ETC a SW 1.09

CAS comm. :

RETOUR

Rel . al ar me. :

[ BFFF]
[ FFFF]

MODI FI ER

Le masque pour le relais d’alarme doit étre mis sur BFFF.
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Masque pour ETC depuis SW 1.09

Rel ai s al ar me
ABCDEFGHI JKL MNOP

* k k k k kX k k k k& k ¥ * x _ %

RETOUR MODI FI ER

Pour le masque pour le relais d’alarme I'alarme O est a désactiver.

Pour les détails veuillez s.v.pl. consulter le mode d’emploi ETC.

9. Installation avec MTS
Pour MTS le type ECO-MTS avec convertisseur DC/DC doit étre utilisé.

9.1 Vue d’ensemble du systeme

Power supply
230VAC or 24VDC
MTS System1 i
Option: active power reserve
Ethernet ) — -
«——— » —_—
only MTS net U el ﬂ iIn
B -E5553
q
g S o i
= § 2
S S e 3% 32
3 98 geds
a g < o 5 <@
N =
DCF ECO-MTS - 3 DCF out
in -
- serial RS232/422
Alarm = r— — L
| - - - -] 2. AF-Code
& T Syn. pulse
o PN Note:
g o X g g Not all signals can be used simultaneously
-E o £ 3 % 8 2| The ECO is capable to switch 12 signals
G K 5o I c
o 2 o % <g
]
| =
@
Option: active power reserve
«_ Ethemet s s - L
only MTS net iQ i’ | ]

Fig. 8
J MTS System?2
Power supply
230VAC or 24VDC
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9.2 Cablage de base:

Ci-dessous deux exemples d’'un cablage avec MTS. Avec 'ECO 12 signaux peuvent étre
commutés. Les signaux doivent étre cablés selon besoin.

9.2.1 AF-Code commutation (IRIG AFNOR DCF-FSK)

Line 2a
Line 2b
Line 1a.
Line 1b

DCF out+

DCF out- WHWWWWWHHHHH

)
Rec out+ 2|
Rec out- |

[ o

Sasaaiiaalloas

RXD+.
TXD+. —1—
RXD-, ———
TXD-. —
GND
RXD.
TXD.

System 2:
IS

e |

RERRERRREN

i

IRIG / FSK‘

s
n=|
=
53

synch. Pulse|
GND

JLEL RN
ol
3
5

Channel 2

A

@ channel 2

c
3
3
=
o3
[ e e |

o |adod

DCF output | for=]
0s@
1

9
el
n
g

ho|

DCF input ‘

Connection Board

5
H=l

23
g 8
¥ s
n
@ channel 1

RIG /Fsk]| | 12

Channel 1

synch. Puise) | 10
GND

[

RS232

DC out
GND

n.c.

Alarm outb
Alarm outa

Aiddns

al 5

= 5 o2

ECO I/0
MTS (System 2)
[&]

(=]

Line 2a
Line 2b
Line la.
Line 1b

y [ UM

DCF out+’

DCF out- ﬂﬂ’ﬁ”ﬁ”ﬁ”—”ﬁ\ﬁ!—\ﬂﬂﬂ
Rec out+ 21 |
Rec out- i o o iR i A

System 1:
&

RXD+.
TXD+. ———
RXD-. ——
TXD-. —
GND
RXD.
TXD.
n.c.
GND
Bat+
Alarm b
Alarma —

505050805408 20500 e (ki hikknang

m channel 2

lohwhoooona)

Ve 2 AC/DC-Converter 18V |

Connection Board

mchanne\ 1

iR

PB-BAT 12V

out

System 2

IN
++-
(o
il
MTS (System 1)
.

DC/DC Converter

Fig. 9

System 1

IN OuUT
;-
[
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9.2.2 RS422 commutation

Fig. 10

241 11 Cl| Line 2
23| [1 (| Line 2b
22| [l Line 1a.
21| [1 =l Line 1b
20| [ =] Supervision|
19 [1c=l|In2
ig :% IN1
L Com+
16 | [] C=| pCF out
..| 15| 0 <=l| peF out-
| 14| [ CEl| Recout+
gl 13 [ =) Rec out-
% 12| [] (]| rxD+
> 11| [ Cal| XD+
@ 10| [] CSl| RxD-——
9 | &&=l txp-. —,
8 1=l enp
7 | C=l| rxo.
6 | &l xp.
5 | 0&|ne.
4 | =]l eND
3 :@ Bat.+
2 | []C=]| Alarm b
1 [0 Alarm a—]
N M .
5 RXD- —24 | [1 (&]| Line 2a
c | RXD+ —23| [0 <=]| Line 2b
S| TXD- 22| [0 (&]| Line 1a.
5 TXD+ 21| [ (]| Line 1b
GND 20[ I ne.
19 [l N2
18 [J=l| N1
171 =] com+
DCF output| 16| [] (=3 | DCF out+
ii :g DCF out-
DCF input LI Cl| Recint
P | 13| [] (| Recin-
—| RxD- 121 [] (]| RXD+.
& | RXD¥ 11| [J (&]| TXD+.
c| TD- 10| [J <&| RxD-.
S| Txp+ 9 | ] C=| TXD-.
< 8 | =l enp
© =7 | 0 C&| RxD.
GND —6 | 0 &| o
ol ° :@ DC out
=| 4 |0(&| GND
ol 3 |0@&l | ne.
Q| 2 |dc&=l| Alarm out b|
w1 | ]| Alarmoutal
24| 0 ]| Line 2a
23| [] C=| Line 2b
22| [] (=] Line 1a.
21| [1 & Line 1b
20 | [0 C=| supervision|
19 0cal N2
18| Al iNa
17| 1 <& | com+
| 16| 0 C&l| DCF out+
el 18 [l C=| bcF out-
o| 14| US| Recoutr
2| 130 S| Recout-
@ 12[0 =] rro-.
11| [] C=]| TXD+.
10| [ & | rxD-. — ]
9 || T™xD-. —|
8 | =l enp
7 |0l rxo.
6 | 0 c=al| xp.
5 | & ne
4 | []&]| eND
3 U =]| Bat.+
2 |0 &l Alarmb
1 | 0| Alarma—]
Tl
c ot |0
5 8
S > ' <=t
2 O Z+0cH
5 +| 0
O
8 — '5 ! | C=
O € O+ [ Ce=t
e g
> > 1 [[cH
N =+
+| 0 Cs

frr AR aan. EARAE
2 IHTOTIyyoTY

X4

>

mmannel 2

AC/DC-Converter 18V

| |[adaakbhddn

>

Connection Board

m channel 1

[a[a[ajafufufafufufal

PB-BAT 12V

MTS (System 2)

&

006000000006 ®
BT

X4

biihiha)

m channel 2

43
3a
2a
1a

ez 2 AC/DC-Converter 18V I

Connection Board

fihhoa

m channel 1

1a
3a
2g
1a

PB-BAT 12V

MTS (System 1)
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9.3 MTS céblage avec signalisation d’une panne de réseau:

Avec les exemples de cablage susmentionnés aucun message est signalé sur le MTS,
quand la tension du réseau manque. Si désiré, deux diodes doivent étre ajoutées au ca-
blage, comme décrit ci-dessous:

(NARENAAE|AMEER

 ECErEeg

1

G

- GND

_ S| Bat+
_ 1 c=]| Alarm b
1 | =l Alaim a—]

m channel 2

Connection Board

VA€ 2 AC/DC-Converter 18V I
Fs

[ o |
odda
m channel 1

PB-BAT 12V

gsa
02a
0a
—~
—
e s
~ 5 [O=
c 3+ OceH WALz
5 | |2
t > O —
$ & z+ =] 7 ;,’[:
g +| 0 c=
S =
(&) s ~
O = <
o <5 |Ue=n
O Egtl0=
a o /
17
&2 I
+| [ =t

[l
2 Diodes

Type 1N4001 ou semblable

Fig. 11
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10. Installation avec NMC

10.1 Vue d’ensemble du systeme

NMC System1

Power supply 230VAC

_ Ethernet
< | ™ :

o 3
= = |2

£ g 3 2| £

o) 98 ¢33 38
< 2]
N

DCF in ECO DCF out
v v
Al o A serial RS485
am | - B e s S o ;
24VDC Mobaline
<« 24vbC |

g 3

c ] =D g

= al £ ) & TE

n £

o 83 G sl 8 22:08 47

o > Qs =
(=1 )
[N 2]

Ethernet
| ™ :
Fig. 12 NMC System?2
Power supply 230VAC
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A

[EEN
o
N
@)
Q
=2
QD

«Q
Q
o

Fig. 13

(¢}
(¢
QO
(%)
D

System 2:

PNWRUUONOORRPE

ECO /O
PRE RRRRREEN
ORN WhUION®®©O

System 1:

(@R V]

NN NN
PNWS

P NWhO O~ 00O

PNWhOON®©O©

o

iilaaloai01a1) (0] 0] 9EAARAAAIAN) DEAGRAAA) A

o 0l |

NERNARNARNARNARARAAR

Line 2a
Line 2b

Line 1a:

Line 1b

Supervision
IN2

IN1

Com+

DCF out+

DCF out-

Rec out+

Rec out-

RXD+.
TXD+.
RXD-.—

n.c.
GND

NMC (System 2):

Bat.+

Alarm b

Alarm

Line 2a
Line 2b
Line 1a.
Line 1b

n.c.
IN2

IN1
Com+
DCF out+|
DCF out-
Recin+
Recin-

RXD+.
TXD+.
RXD-.
TXD-.
GND
RXD.
TXD.

DC out
GND

n.c.
Alarm out|
Alarm out|

Line 2a
Line 2b

| Mobaline

| DCF output

| DCF input

RS485

=

Line 1a.

Line 1b

Supervisil
IN2
IN1
Com+

DCF out+

DCF out-

Rec out+

Rec out-

RXD+. —
TXD+.
RXD-. —
TXD-.
GND
RXD.
TXD.
n.c.
GND

AN e

22 Alarmb
2] Alarma
20 GND
19 DCout
18 Rs485-.
17 Rs4gs+
16 Line 1b
15 Line 1a.
14 DCFin-
13 DCFin+
12 DCF out-
11 DCFout+

NMC (System 1):

Bat.+

Alarm b
Alarm a

e e

22 Alarm b
21 Alarm a
20 GND
19 DCout
18 Rs485-.
17 RS485+.
16 Line 1b
15 Line la.
14 DCF in-
13 DCFin+
12 DCF out-

11 DCF out+|
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11. Installation avec DTS 480x.masterclocks

11.1 Vue d’ensemble avec DTS 480x.masterclocks

Power supply

230VAC 28vDC

DTS480x Systeml

Ethernet

< > e (] 2 N
o | luy,z
g 3 sS85 2
g 32g 2¥¢gs
5 § 0§ ogsgs
Qo = = o S| %
al O S A% g < g
2 x Control in o J ¢ - DCF out
S
DCF in ECO serial RS232
—_— >
e — serial RS485*
—_ -0 e e a ;
24VDC S T Mobaline
Irig*/Mobaline'
o x -
s ¥ _yb,z2
g g g 3o sS
5l 5§ Qs g%%‘ég *DTS4801 [22:08 47
a8 ¢ 39 Bggsz ' DTS4802 :
< g9 < g
N [\ « =
Ethernet . =
D © e o ol ] - ' n
DTS480x System2
230VAC  28VDC
Power supply
Fig. 14
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11.2 Céablage de base:

Fig. 15

«
§
14
5”?
3
<
2 o~
[a]
[] C=]|27 wamb g
[0 (=3]|26 Aama 0
[] C&=]|25 eno >
[] (& |24 pcou 2
[ |23 view 24
] |22 riea 23
[l C=]|21 vine b 22
[ C|20 une 1a 21
U (=] |19 ocFou- 20
U (=3]|18 pcFout+ 19
U (3] |17 ocFin- 18
[] C=a]|16 pcFin+ 17
16
[0 C=]|15 aiina 15
[ C=l (14 com- v
[ c&3]|13 ains 13
[l (=12 com= 12
[ &al|11 ainz 11
[ c=]10 com- 10
&) 9 am 9
U &J| 8 com+ 8
7
0 Cal]|7 Rrswess 6
[ C=a]|6 Rrsassa 5
0Calls ow 4
[0 cal|4 rsezr 3
[ (=]|3 Rrsz™x 2
1
24
23
22
21
20
19
18
17
16
15
O 14
= 13
8 12
e w11
£ 10
2 9
5”? 8
< 7
g 5
2 4
[ |27 mams L >
U 3] |26 Aama 1
[ C[25 ow
[] C&]|24 pcout
[] (& |23 rigb 24
0 (& |22 riea 23
[ C=]|21 tinew 22
[ C=]|20 uine 1a 21
[] C=]|19 bcFout-
[] C=a]|18 ocFout 20
[] C=]|17 ocrin- 19
[] C=]|16 pcFin+ 18
= 17
16
0 (=l|15 aina —— 15
[0 C=]|14 com+ 14
[ (&]|13 ain3 13
[ C=| 12 cons
[ (&]|11 ainz 12
[ (& |10 con- i
dcal| 9 aim 10
[0Sl 8 con- 2
8
; allr Rrssse g
U 3l|6 Rs4s 5
[cal5 oo 4
U (a]|4 rsm2r 3
[1C3]|3 RrseserT 2
1
—
=
Q
©
>
0

o)l (el (ofeialal - |aleyalalarsyalaleyalala) (aieialaolalala) aloeial - (olealalae/a/mia/ale) (Biofa/alaalal) Al

Line 2a
Line 2b
Line 1a,
Line 1b

Supervision
IN2

IN1

Com+

DCF out+
DCF out-
Rec out+
Rec out-

RXD+.

Line 2a—+———» RiIGa
Line 2b——— IRIGb
Line la——— Linea
Line Ib——— Line b

n.c.
IN 2
IN1
Com+
DCF out+
DCF out-
Recin+
Recin-

RXD+.
TXD+.
RXD-.
TXD-.
GND
RXD.
TXD.
DCout
GND

n.c.
Alarm out
Alarm out

Line 2a
Line 2b
Line 1a.
Line 1b

Supervisig
IN 2

IN1

Com+
DCF out+
DCF out-
Rec out+
Rec out-

RXD+.
TXD+.
RXD-.
TXD-.
GND
RXD.
TXD.
n.c.
GND
Bat.+
Alarm b
Alarm a

+——— IN2
+—— N1
——» COoM+

——» DCFOUT+
——» DCFOUT-
+——— DCF IN+
4——— DCFIN-

——» RS485A

——» /RS485B

GND

+—— RS232RX
——» RS2327TX
—® pcout
—> Gnpout

3
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11.3 Configuration DTS 480x.masterclock:

11.3.1 Masque d‘alarme
En cas d’'une défaillance de I'ECO le relais d‘alarme DTS ne doit pas étre utilisé, c’est
pourquoi le masque d’alarme doit étre réglé, sous la configuration, Alarms, Alarm relay,
Alarmmask for relay:

DTS 4802.masterclock Moser-Baer AG

ALARMMASK Page 1

[ ]=error disabled, [*]=error enabled

[ ] Bit0O: Alarm input 1 [ ] BitO1: Alarm input 2

[ ] Bit02: Alarm input 3 [ ] Bit03: Alarm input 4

[*] BitO4: Error bit4 [*] Bit05: DTS restart

[*] Bit06: Failure 5V [*] BitO7: Supply voltage too low

[*] Bit08: Line 1 current to high [*] Bit09: Wrong time zone line 1
[*] Bit10: Wrong time zone DCF ou [*] Bitl11l: Wrong time zone RS485
[*] Bit12: Error IRIG output [*] Bit13: Tele-fileinvalid

[*] Bitl4: Programfileinvalid [*] Bit15: Wrong time zone switch

Enter darmnumber to alter mask

Press ENTER for next part, 99 to |eave>

Entrée alarme 4 Bit03 ne doit pas étre activée.

Pour les détails veuillez s.v.pl. consulter le mode d‘emploi DTS
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12. Installation avec DTS 4135.timeserver

12.1 Vue d’ensemble du systeme avec DTS 4135.timeserver

12.1.1 Commutation avec un ECO

Power supply
230VAC 28VDC
DTS4135 Systeml
Ethernet =
< > o (Il - el et n
= == -
5 | Zyg o
GPS 4500 c % g g o ©
L 2 E 888 & o o
0 98 58353728
o g€ 9o oo = = N
<
. N Serialoutl
Rec in ECO \ Serial out2
- 4 | Pulse outl
24VDC T Pulse out2
< Irigl
o Irig2
= gog Y
=l 8¢ 3333
L g o s 8 % .
588 52299 22:08 47
[a)] 3 Nl oo sy =
N
Ethernet = —_—
' > f--w(.-'i‘i-‘b-a_- bt n_
o A
DTS4135 System?2
230VAC 28VDC
Power supply
Fig. 16
© MOBATIME 23/ 32 800356.04




12.1.2 Commutation avec deux ECQO’s

DTS4135 Systeml

Power supply

230VAC 28vDC

Ethernet
< > e e HEE ) n_
— — el
) g g Y
GPS 4500 [ % g g g 8
El L SE EE88gq
8 O 98 go>32 2
<| O g < nounoo ==
<
N
Rec in ,
A
Serialoutl
24VvDC o Serial out2
Al E Pulse outl
ECO2 Ji< o Pulse out2
o - Irigl
oavpe [ o8 e e a. Irig2
A
N
g gy g 22:08 47
IS <) 3223 3
S a g 9°
< g O 8 «© T 3 I o
L < oo 3328
Qg 0w oo =S =
N
Ethernet = — ——
<. o . ] - el o N
—_— —_ =
DTS4135 System?2
230VAC 28VvDC
Power supply
Fig. 17
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12.2 Céablage de base:

Ci-dessous deux exemples d'un cablage avec DTS4135. Avec 'ECO 12 signaux peuvent
étre commutés. Les sighaux doivent étre cablés selon besoin.

12.2.1 Commutation AF-Code digital (IRIG AFNOR DCF-FSK) et sorties sérielles
Selon besoin la RS422 ou Current loop resp. signaux RS232 ou RS485 sont connectés.

N
£ ow|[]=]]40
g w03
2 oror | [] C] (38
B orour | [ C=] |37
WV oen |l
g i)
n
=
o
o [O|34----| .
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=13 =| Recin- |«—— ocr
8 12[0E] v |[—— sznszmomsise
W 11| 0 Cal| Txp+. |—— serai2 rs32 Tx/Rs485 A
10| J (| rRxD-.  [—— PuserrsazzicL
9| 0G| xp-. [—— puserrsizzercis
8| 1=l eno
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12.2.2 Commutation AF-Code analogue (IRIG AFNOR DCF-FSK) et sorties sérielles
Selon besoin les sorties sérielles RS422 ou Current loop resp. sighaux RS232 ou RS485
sont connecteés.
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12.2.3 Commutation AF-Code analogue (IRIG AFNOR DCF-FSK), sorties sérielles et AF co-
de digital
Méme avec deux ECO'’s tous les signaux ne peuvent pas étre connectés et les signaux
doivent étre sélectionnés selon besoin.
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glj22 2| [ | wem 23| [ | o
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12.3 Configuration DTS 4135.timeserver:

12.3.1 Masque d’'alarme
En cas d’'une panne de I'ECO le relais d‘alarme DTS ne doit pas étre utilisé, c’est pourquoi
le masque d’alarme doit étre réglé, sous la configuration, Alarms, Alarm relay, Alarmmask
for relay:

DTS 4135.timeserver Moser-Baer AG

ALARMMASK Page 1

[ ]=error disabled, [*]=error enabled

[*] Bit0O: DTSrestart [*] BitO1: Error bitl

[*] BitO2: Supply voltagetoolow  [*] Bit03: Failure supply 1

[*] Bit0O4: Failure supply 2 [*] BitO5: Error voltage 5V
[*] Bit06: Error voltage 2.5V [*] BitO7: Error voltage 1.25V

[*] Bit08: Wrong time zone DCF [*] Bit09: Error Time Zone TC1
[*] Bit10: Error Time Zone TC2 [ ] Bitll: Alarm input

[*] Bit12: Irig 1 output voltage [*] Bit13: Irig 2 output voltage
[*] Bit14: Error bit1l4 [*] Bitl5: Error bit1l5

Enter darmnumber to alter mask

Press ENTER for next part, 99 to |eave>

Entrée alarme Bit11 ne doit pas étre activée

Pour les détails veuillez s.v.pl. consulter le mode d‘emploi DTS.
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13. Synchronisation

13.1 Connexion d’'un récepteur DCF

Si les deux horloges-meres doivent étre synchronisées avec un seul récepteur de code ho-
raire DCF 77 ou GPS, celui doit étre connecté selon le dessin ci-dessous. Dans ce cas les
connecteurs Rec-out doivent étre raccordés avec les entrées DCF des I'horloge-méres.

:

DCF-Empfanger

] (]
[ (=]
24| [ ] C=3]|Line 2a
23| [ | Ce] | Line 2b
22| [ ] Ca3]|Line 1a.
21| [ | C==]|Line 1b
20 L=l
19| U=l 5
18| U=l 1
17| U &) o one
16 % @j DCF out+
2 15 DCF out- ;
14| [ | (=] _ welss
@) Recin+
O 13 <] Recin-
L braun
12 D @ RXD+.
11| U C&El | rypy.
10| 0 & |y
9 L[ Cam] TXD-.
7 | 1 Elexp
6 D @ TXD.
5 D @ DC out
4 | 0= |aons
3 LU=,
2 D @ Alarm out b
1 D @ Alarm out a
<]
L Cam]
\‘:\\CELL
Fig. 21
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13.2 Connexion d’'un récepteur GPS 4500

’

S

=T |
<]
[1 =]
24 | [ ] Ce3] | Line 2a ;
23 | [ ] Cea]]| Line 2b /
23| O] e | GPS 4500
21 | [ ] (=] | Line 1b '\
20 | ] (=] ne. '\
19 | [ C=]| N2 .
18 | [ (=] | N1 .
17 | 1 C=1| com+
16 | [ ] C=2]| DCF out+
O 15| [ ] C=]| bcF out- -
S 14 | [ ] C=]| Recin+ l\),\I{Z:JSr?
O 13 [] (=] Recin-
LU
12 | [] C=] | rRxD+.
11 | [] (=] | 7D+
10 | [ ] C=] | RxD-.
9 | [JC=]| ™@D-.
8 |[J(=]|enp
7 | =] rxp.
6 | =l ™. gelb
4 |[]C=]| enD
3 |Jd=] ne
2 [ | C<a]| Alarm outb
1 [ ] C=]| Alarm out a
[] Ce=]
Fig. 22 [ (=]
\l:l\@\
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14. Données techniques

Capacité a 24V DC

<2.4VA (< 100 mA)

Dimensions

19" Rack, 1HE (H x L x P [mm] = 483 x 44 x 53)

Poids

5009 env.

Température d’ambiance

0 a 50°C, 10-90% humidité d’air relative, sans condensa-

tion

Contact d'alarme

Charge: 30 VDC /1 A/30W resp. 125 VAC/1 A/60 VA

Sortie DC (DC out)

22..29 VDC 100 mA max.

Standardisation

EN 60950, classe de protection |
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